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C’est au printemps 1992 que Christian Le Provost est
allé pour la premiére fois dans les Terres Australes et

Antarctiques Frangaises pour mettre en service la station ROS AME

marégraphique de Kerguelen. Il 'y est retourné a
I"automne 1994 pour mettre en service la station de Saint- R gseau d’Observation Sub-antarctique et Antarctique du niveau de la MEr

Paul et préparer I'installation de celle de Crozet I'année - L. . . .
suivante. Le réseau ROSAME créé par Christian au début Laurent Testut", Philippe Téchiné), Michel Calzas®, Antoine Guillot®

des années 1990 dans le cadre des programmes (1) LEGOS, 18 Av. Edouard Belin 31401 Toulouse Cedex e-mail:
internationaux WOCE et GLOSS constitue un réseau (2) INSU Division Technique, Bat IPEV 29280 Plouzané
unique en son genre, en raison de sa situation

géographique au ceeur de I'océan australe, et de la qualité

de ces données. Nous nous efforcerons dans le futur de

maintenir et de développer de notre mieux ce réseau.

Chrristian Le Provost a bord du Marion
Dufresne lors de sa premiére mission &
Kerguelen

Historique

. m Ce programme a débuté en 1986, a I'initiative du Laboratoire d'Océanographique du Muséum d'Histoire Naturelle de Paris, sous la direction scientifique de B. Saint
Guily et a visé a maintenir pendant 4 ans deux stations marégraphiques mouillées 1'une au nord de Kerguelen et l'autre au sud de I'fle d'Amsterdam. Ce programme
a été repris au début des années 1990 par Chritian Le Provost, dans le cadre des programmes internationaux WOCE et GLOSS, avec le soutien logistique et
financier de I'IFRTP, le soutien technique de le DT/INSU et des crédits d'investissement de I'TFREMER, du Ministere de la Recherche et du CNRS/INSU.
L'objectif a alors été d'installer 4 stations marégraphiques cotieres, a Crozet, Kerguelen, St-Paul et Dumont d'Urville, répondant a des normes strictes de qualité et
équipées de télétransmission par satellite. Afin de relier les observations faites a la cote par ces stations aux variations du niveau de la mer au large, le programme
d'observation par marégraphes immergés sur le rebord des plateaux a été poursuivi a Kerguelen jusqu’en 1996, et est maintenu 2 Amsterdam et Crozet. Ces
mouillages sont effectués lors des opérations en mer NIVMER réalisées chaque année conjoi aux visites de mai des stations cotieres du réseau. Ce
réseau a été labellisé par PINSU en 1997 en tant que Service d’Observation et comme ORE par le ministere de la Recherche en 2002.

o

- Kerguelen a été installée en 1992 et définitivement mise en service en 1993, elle fonctionne depuis sans probleme,
- St-Paul a été installée en 1994 et fonctionne depuis sans probleme, malgré une interruption de plusieurs mois en 1999 suite a un probleme de piles.
- Crozet a posé de nombreuses difficultés depuis son installation en 1994 jusqu’a sa destruction en 2001. Une nouvelle station a été installée en 2003.

- Dumont d'Urville a été mise en route début 1997 et pose de nombreux problemes d’ordre technique.
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Objectifs Scientifiques
Observation des variations séculaires du niveau de la mer: L’un des objectifs premiers de ce réseau et de Validation des observations _satellitales: Certaines des stations
permettre de détecter, a long terme (> 10 ans) et de maniére fiable la tendance du niveau de la mer dans cette immergées du réseau ont été placées sous ou a proximité des traces
région du globe et de la mettre en relation avec d’autres indicateurs climatiques (étendue des glaces de mer, des  satellites  altimétriques ~ ERS/ENVISAT  (a  Crozet),
bilan de masse des calottes, variations des parametres thermodynamiques de I’océan). La présence de ces TOPEX/POSEIDON et JASON1 (a Amsterdam et Kerguelen). Ces -48
stations d’observation de part et d’autre du Courant Circumpolaire Antarctique doit aussi nous permettre données nous permettent de contrdler la validité des mesures
d’estimer et de suivre les variations de transport de ce courant qui est le lieu de rencontre et de mélange des altimétriques dans cette région de I’océan ou les sites de comparaison
eaux des océans de la planete. sont quasi inexistants. Grace aux financements acquis lors des ORE la

station de Kerguelen a pu étre équipée d’une station GPS et un
nivellement a été fait qui a permis de mettre en référence les données
de hauteur de mer par rapport a I’ellipsoide. Dans le cadre de la s
mission JASON1 OSTM un proposition d’amélioration et d’extension
du réseau a été retenue par le CNES/NASA pour rendre ce réseau
compatible avec un site de calibration des altimetres satellitaire.
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Etudes des marées océaniques et de la réponse de l'océan aux
forcages atmosphériques: Les données déja recueillies ont
contribuées a la validation des modeles hydrodynamiques de marée
développés par notre équipe au LEGOS. Dans le but de mieux
comprendre la variabilité haute-fréquence des signaux enregistrés par
les stations, notamment la réponse de la surface océanique aux
forgages atmosphériques, une modélisation haute-résolution de la zone
est actuellement en cours a I'aide du modele barotrope bi-
000 geest WW dimensionnel MOG2D développé au LEGOS. La combinaison du
M W modele, des données altimétriques et des données des mouillages
- - L L <. devraient nous permettre de mieux appréhender la dynamique
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complexe de cette région et d’établir le lien entre la variabilité de la
surface observée a la cote et en plein océan.

Objectifs Techniques: étalonnage, validation, distribution, mise a niveau, expérimentation

Depuis quelques années de gros efforts on été mis en ceuvre pour mettre a niveau le réseau (remplacement des stations), controler la qualité et la précision des mesures (rattachement mensuel par lectures a 1’échelle de marée a
Kerguelen, nivellement des repéres de marée, installation d’une station GPS), améliorer le suivi temps réel des données (développement d’un logiciel de suivi temps réel des données), développer une nouvelle station d’acquisition,
tester de nouveaux instruments (i.e radar) et mettre au point un nouveau prototype de mouillage. Une partie de ces efforts ont été entrepris pour pouvoir identifier et corriger d’éventuelles dérives instrumentales de I’ordre de grandeur
du signal recherché (i.e le mm/an).
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